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| Mission e Vision &

Vision
Democratizzare |'accesso alle tecnologie agritech, rendendo accessibili gli
strumenti di agricoltura di precisione e digitale ad ogni agricoltore.

Mission

Aiutare agricoltori e tecnici a raggiungere gli obiettivi di resilienza e
sostenibilita ambientale, sociale ed economica, ottimizzando le pratiche
agronomiche e riducendo l'uso di input chimici e acqua, attraverso I'uso di DSS
basati su immagini, Al e computer vision.
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DSS vision-based per I'agricoltura di precisione ng

Computer Vision e Al per ottenere insights e metriche dalle coltivazioni e dare supporto ad agricoltori e tecnici

Alto Vigore
. Medic Vigore 8
| &
. Basso Vigore [sSSSl

e &

La prima app mobile DSS che porta Camera stereoscopica su Rilievo con drone munito di camera
I'agricoltura di precisione nelle trattore/quad per valutare stato di multispettrale e termica per
mani di agricoltori e tecnici salute e stime di resa analizzare le colture
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Computer Vision DSS
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Conteggio delle piante/fallanze

Rilevamento delle erbe infestanti
Rilevamento precoce delle malattie

Mappe del rischio fitosanitario

Mappe dell'intensita di fioritura per la stima
precoce della resa

Mappe della resa

Mappe dell'assorbimento di CO2 delle colture

Digital Twin Agricoli

Analisi di modelli 3D di colture/campi (RGB,

termici, multispettrali)

Parametri biometrici della chioma
Analisi combinata di sistemi agrovoltaici
(pannelli solari + colture)
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Sostenibilita/Rigenerazione

GOOD HEALTH
AND WELL-BEING

CLEAN WATER
AND SANITATION
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Progetti R&D
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@ Food

Fondi Horizon Europe
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iAgro &

iAgro, la prima mobile app DSS per avere lI'agricoltura di precisione a portata di mano

in-cloud
processing algoritmi Al/CV
ﬁ Al
Scansiona con smartphone una Digital twin * Vigore e superficie fogliare Ripeti la scansione in * Mappa variabilita vegetativa
porzione di filare o albero (Modello 3D) * Dose ottimale acqua e agrofarmaco min. 5 punti/campo * Mappa dose ottimale acqua e

agrofarmaco

Ridurre Costi Migliorare Ridurre Impatti

acqua e agrofarmaci resa e qualita del su ambiente e
(-50%) prodotto finale operatori agricoli




Create videos with https://clipchamp.com/en/video-editor - free online video editor, video compressor, video converter.


Create videos with https://clipchamp.com/en/video-editor - free online video editor, video compressor, video converter.
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Analisi biometrica delle colture arboree

Mappe di vigore e identificazione variabilita

Mappe di prescrizione per trattamenti
@, fitosanitari ottimizzati

_ G N N N
SN ¢ Lamerla2 ¢ Acquisizione #1 < 10 agosto 2023
.'o§. = Rilievi Meteo Report Dati c{ Dati Acquisizione  Risultati dello 3D isizioni Mappe Dati rilievo

Previsioni meteo super-locali

Mappa di vigore vegetativo

LAI [m™2/m~2]

Lunedi Mart
Modelli 3D delle colture
(30)
P _ ’
E Storia dell'appezzamento 5 s -
=] R o —

Funzionalita in sviluppo:
* Nuvola di punti 3D in real-time
* Acquisizione offline S -
* Stimaresa o Auto  Profio  Campi
* Stima assorbimento CO2 \ 1l g S

Inf
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* Riconoscimento malattie con Al

GETITON # Download on the
* Database agrofarmaci + raccomandazioni con Al b G -
oogle Pla [
* Modelli previsionali malattie 9 Y App Store

* Reportistica

meteoblue’ w
weather £ close to you
& condividi & condividi

) ® ) 9 a S » a =) b
Aiuto Profilo Campi Info Aiuto Profilo Campi Info Aiuto Profilo Campi
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26/05/2023

Spessore = (.28 cm
Altezza = 0.45 cm
Volume = 0.061 m?*
LAI=0.3

LWA = 3571 m%*/ha
TRV = 893 m*/ha
V,cqua= 60 I/ha

16/06/2023

Spessore = 0.42 cm
Altezza = 1.09 cm
Volume = 0.213 m?
LAI=1.6

LWA = 10714 m?*/ha
TRV = 2679 m*/ha
Vyequa = 330 Ifha

Spessore = 0.36 cm
Altezza = 0.84 cm
Volume = 0.091 m?
LAI=0.8

LWA = 7143 m?/ha
TRV = 1786 m*/ha
Vyequs = 170 I/ha

® BBCH77

Mappa di vigore (LAI)

'_sample

Mappe_vigore
BBCH77_mappa_vigore

[ low
[ medium
I high

BBCH77 mappa vigore

QQrovic

Volume acqua per trattamenti (I/ha)

® BBCH77_sample

clustering
BBCH77_Vol_cluster

BBCH77 mappa volumi

Fase fenologica

Metodo

Data

Vol. totale acqua [l]

Risparmio acqua

BBCH55

iAgro

14/05/2022

176

Azienda

14/05/2022

600

71%

BBCH73

iAgro

05/06/2022

630

Azienda

07/06/2022

600

-5%

BBCH77

iAgro

25/06/2022

584

Azienda

28/06/2022

600

3%




iTractor &

iTractor, monitoraggio colture con camera montata su macchine agricole, trattore o quad

* La camera raccoglie i dati in modo automatico e restituisce dati in real-time su resa e stato colture
* Gli algoritmi di intelligenza artificiale valutano la salute, I'area fogliare, il numero di frutti e stimano la resa totale
dell’'appezzamento




ITractor

Caratteristiche:

* Monitoraggio crescita
* Area fogliare

* Conta fiori

* Conta frutti

* Mappatura resa

* |ndividuazione malattie

* Applicazioni VRA
* Compatibilita ISOBUS

%j Amigdala =

Grape | Sauvignon Blanc

< Return To Fields

Filters
Service
Monitor v
Jobs
2.7-2025 @
11:23
Cluster
Color reference
® Yield N
@ Anomaly < Maps
@ Vigor @ Yield

& Vigor

@ Trajectory

[Olmapbox (V.

®»

Scan information
0&m

—
Intra-row spacing:

Scanned trees: 2065

Scanned area: 0.58 ha

D Improve this map ©
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n x Yield calculator
o

Estimate your field's final yield

CLUSTER COUNT (UNITS):
)
24,020 &>

From your field's scan @

325 g o—|—o a1 g

Your estimation of the mean Cluster weight @

[~

s ~
% Total yield 8.8 :10 tons / .;.’21' Average yield per ha 15.2:1.78 tons

!E! Average yield per tree 4.3 050 kg



IDrone g@m

Mappature 2D e modelli 3D da drone per fornire informazioni agronomiche di supporto all’agricoltore o tecnico

analisi
ﬁ
Rilievo fotogrammetrico . * Mappe di vigore vegetativo * Individuazione aree stressate * Mappe di prescrizione
con drone (a chiamata) * Mappe multispettrali * Mappe di stress idrico * Individuazione malattie * Ottimizzazione concimazione
* Mappe termiche * Modelli 3D * Analisi biomassa * Ottimizzazione trattamenti

* Conta piante/fallanze * Ottimizzazione raccolta

Ridurre Costi Ridurre Tempi Ottimizzare

input chimici e acqua rilievi in campo resa e qualita prodotto finale
(-50%) (-30%) (+20%)




iDrone &

Zonazione del vigore vegetativo (indice NDVI) Conta Piante / Fallanze

NDVI Classes
[l High Vigor

]
[]
=
|

Low Vigor

NUMERO NUMERO PERCENTUALE
VITI FALLANZE FALLANZE/VITI

24185 6613 27%




IDrone

Canopy Volume: 9.01

Non-Outliers
Qutliers

Canopy Density [pomts*z]

Canopy Thickness and Height [m]

Ny
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Canopy Thickness
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Spessore Chioma (m)

Ji13-21
21-23
H23-25
25-27
HN27-3.1

Coordinate GPS: 37°25'13.4"N 14°41'01.8"E

Coordinate GPS: 37°25'13.4"N 14°41'01.8"E
Data Rilievo: 29/08/2024

Data Rilievo: 29/08/2024

b2z Vegetazions: [ m) "\ ARECT £ o “\': Volume Chioma (m”3)

<= 1.7
17-21
E21-24
m24-2.7
27

Coordinate GPS: 37°25'13.4"N 14°41'01.8"E A ofy Vi 2l . M Coordinate GPS: 37°25'13.4"N 14°41'01.8"E
Data Rilievo: 29/08/2024 % A e ' ” ilievo: 29/08/2024






http://www.dronebee.it/
mailto:info@dronebee.it
mailto:info@dronebee.it
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